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SECCION A
CARGO del
doctor Enrique
Galindo
Fentanes

) Los nueve robots que la conforman serén
lanzados en la nave Peregrine

) Seremos los primeros en estar ah,
estudiaremos el medio ambiente: Gustavo
Medina Tanco, del ICN

) Impulso al campo aeroespacial con la
Unidad de Alta Tecnologia de la FI, en
Querétaro: Alejandro Farah, del IA

universitario.

Para realizar su labor cuentan con
computadoras, sensores de corrien-
te, de voltaje, de proximidad, de
temperatura, de direccionalidad
y de potencial electromagnético,
ademas de sistemas de telecomuni-
caciones y motores independientes
para movilidad, entre otros compo-
nentes. Resistirdn temperaturas que
oscilardn entre menos 120 grados
centigrados y 120 grados centigra-
dos antes de alunizar.

La mision durard un dia lunar, es
decir, aproximadamente 13 dias te-
rrestres. Cada robot trabajard como

GACETA UNAM

ve pequefios robots en la superficie de la Luna
a finales de 2021, y sera la primera de una se-
rie de proyectos destinados para el satélite natural de
la Tierra, e incluso asteroides, a fin de desarrollar un
nicho de tecnologia, anuncié su responsable, Gustavo

I amision COLMENA de la UNAM colocara nue-

(8 COLMENA, PRIMERA MISION DE LA UNAM A LA LUNA

un centro de medicién independien-
te y enviara los datos para su ana-
lisis.

Lo més probable es que una vez con-
cluida la misién, los robots mueran;
se tratard de que sobrevivan y con
ello aprender algo mas de ingenie-
ria, refirié el experto universitario.
COLMENA es enteramente desa-
rrollada en el Laboratorio de Ins-
trumentaciéon Espacial (LINX) del
ICN, con apoyo de la Agencia Espa-
cial Mexicana (AEM) y el Conacyt,
del gobierno del estado de Hidalgo
y de diversas empresas de tecno-
logia socialmente comprometidas

con el desarrollo cientifico, tecno- ~

légico y econémico de México.

En el disefio, construccion y vali-
dacion de los instrumentos, destacé
Gustavo Medina Tanco, han parti-
cipado alumnos de la UNAM, de
diversas carreras y niveles de es-
tudio.

En tanto, Farah destacé que la
UNAM ofrece la carrera de inge-
nieria aeroespacial en la Facultad
de Ingenieria, la cual cuenta con la
Unidad de Alta Tecnologia en Ju-
riquilla, Querétaro, equipada con
laboratorios para pruebas y certifi-
cacion espacial.

La Universidad colabora e impul-
sa la creacion de la nueva Agencia
Latinoamericana y Caribefia del
Espacio.

Medina Tanco.

El investigador del Instituto de Ciencias Nucleares
(ICN) sefialé que este proyecto, de frontera a escala
internacional, es pionero por lo que investigard y por
el nivel que empleara en aplicaciones espaciales, con
robots de pocos centimetros de didmetro.

De igual forma, Alejandro Farah Simén, del Instituto
de Astronomia, destacé el impulso que histéricamente
se le ha dado a esta area en la Universidad y que en la
actualidad se refleja en la existencia del Programa Es-
pacial Universitario (PEU) y en la carrera de ingenieria
aeroespacial, por ejemplo.

En conferencia de prensa a distancia, Medina Tanco
explicé que la misién a la Luna permite desarrollar tec-
nologia e infraestructura y colocar a la Universidad en
el uso de satélites pequeflos para diversas aplicaciones,
ademas de posicionarla, en una o dos décadas, en otros
campos.

Lo anterior, debido a que buena parte de la tecnologia
se basa en tierras raras y metales preciosos que comen-
zaran a escasear en la Tierra en las proximas décadas,
por lo que sera comercialmente viable iniciar la explo-
tacién de esos elementos en asteroides; por ejemplo:
“en uno que mide un kilémetro de didmetro puede ha-
ber hasta un trillén de ddlares en platino y otros ele-
mentos”, expuso.

Ahora, la Universidad ocupa el nicho de la microrobé-
tica en aplicaciones espaciales, con la fabricacién de
pequeiios robots que trabajan en equipo. Son baratos,
robustos, reemplazables y operan en bajas gravedades,
entre otras ventajas sobre otros mas grandes y com-
plejos.

En este caso son nueve robots que solos, sin interven-
cion ni control externo, obedecen reglas preprograma-
das, navegaran aleatoriamente sobre la superficie de la
Luna y conseguiran generar un sistema de referencia
entre ellos mismos. Ademads, registrardn mediciones
del ambiente mas cercano de la superficie lunar, el cual
se caracteriza por una atmosfera polvorienta con gas
ionizado complejo que nunca se ha estudiado.

Seran lanzados en la nave Peregrine de la empresa pri-
vada Astrobotic, que también llevara experimentos de
otros paises y de la NASA. El alunizaje de la carga uni-
versitaria (con un total de 500 gramos, incluida una es-
pecie de catapulta) se llevara “en una region interesante
de la Luna, entre tierras altas (la superficie més clara)
y mares (la parte mas oscura)”, refiri6 Medina Tanco.
Los pequefios robots, que juntos pesan 340 gramos,
miden ocho centimetros de diametro y cuatro de al-
tura, por lo que su electrénica se encuentra a menos de
dos centimetros del suelo; es decir, “viviran” dentro de
ese medio ambiente, que es desconocido. “Seremos los
primeros en estar ahi, y lo vamos a estudiar”, reiter¢ el
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